


Eclipse du 12 aout 2026
Retour d'observation

Les ratés :

* Mauvaise mise au point sur le reflex utilisé pour les photos de la partialité. Enseignement :
utiliser impérativement un drap noir de mise au point comme les photographes du XIX®
siecle.

 Démarrage trop tardif du refroidissement de la caméra pour économiser les batteries. En
fait les batteries se sont avérees tres largement suffisantes, que ce soit la station
d'énergie Bresser utilisée pour la monture et la caméra ou la batterie interne du PC
portable

Diapos suivantes : Examen des durées d'exposition des prises de vue pour une hauteur du
Soleil de 8,6° et pour une sensibilité d'environ ISO 100.

PDV, pdv = prise de vue.



Le diamant avant C2 ou apres C3

A32pus:
* les protubérances sont exposées a moins de 10 %.
* mais le diamant est déja totalement saturé,



Les diamants juste avant C2 et juste apres C3

A 250 ps :
* les protubérances sont mieux exposées, presque a 30 %.
* |le diamant est bien sOr totalement saturé, mais ici ce sont ses derniéres lueurs.



La totalité

Alms:

e Les protubérances
commencent a étre saturées

* La couronne inférieure
commence a apparaitre,
exposée a moins de 20 %.

* Le mouvement de la Lune
absorbant les protubérances
supérieures puis découvrant
les protubérances inférieures
apparait clairement.




La totalité

A 4 ms les protubérances sont saturées et A 16 ms la couronne inférieure sature par endroits.
la couronne inférieure atteint 60 %. A +0.5 R le niveau varie entre quelques % et 25 %.



La totalité

A 64 ms la saturation de la couronne A 250 ms la saturation atteint +0.8 R .
atteint +0.2 R et le niveau atteint 10 % a +R



La totalité

A 1 seconde la saturation de la couronne
dépasse + 1 R

L'exposition n'est pas encore assez longue
pour faire apparaitre des détails sur la surface
de la Lune.

Je n'ai pas utilisé d'exposition plus longue car
j'ai eu peur qu'elle consomme une part trop
importante de la durée de la totalité.




Programmation des prises de vue

Avec SharpCap, deux possibilités :

Script IronPython : Hyper-puissant : accés via un module SharpCap a la commandes des
Cameras, Focusers, Mounts, Wheels, Rotators...mais aussi aux modules Python os, time,
Sys, socket et via clr (common language runtime) a toute la bibliothéeque .NET et en particulier
a tout ASCOM.

SharpCap affiche une "IronConsole Python" dotée d'une fenétre d'édition et d'une fenétre
d'exécution. Pendat I'exécution du script les captures s'affichent dans SharpCap mais la zone
de contrble a droite, inactivée n'est pas actualisée.

Script Sequencer : Syteme de programmation visuelle par blocs qui génere en paralléle
une version texte du programme qui peut-étre sauvegardeé sous forme d'un fichier .scs (script
SharCap). Ces fichiers peuvent étre chargés, re-édités... Il est peut étre avantageux de les
genérer directement par un programme en Python.

Pendant I'exécution (bouton RUN) les captures s'affichent, la zone de controle a droite est
actualisée, mais ne peut étre modifiee. On peut mettre en PAUSE, faire STOP ou
EMERGENCY STOP. L'instruction Shown a prompt permet de générer une pause
programmeée pendant laquelle on peut agir sur les commandes de la zone de droite.



| € IronPythan Consale = O X
|

»»» [@9:34:43] Fin des captures partialité {effectué 1 groupes) (:)
Py [09:34:52] ==> Etape : preparePerlesIn

|[@9:34:52] Préparatifs des perles de Baily (entrée)

22> [@9:34:54] ==> Etape : runPerlesIn

[@9:34:54] Prises de vue des perles de Baily (entrée) |
>y [09:34:58] ==> Etape : prepareTotalite

[@9:34:58] Préparatifs de la totalite
a2y [@9:35:8@8] ==> Etape : runTotalite
[@9:35:88] Prises de vue de la totalité

Scrlpt Iron Python »>» [@9:35:@6] ==> Etape : preparePerlesOut
[@9:35:86] Préparatifs des perles de Baily (sortie)

»xr [B9:35:88] ==> Etape : runPerlesQut

[@9:35:88] Prises de vue des perles de Baily (sortie)

»>» [@9:35:12] ==> Etape : preparePartialiteQut

[@9:35:12] Préparatifs de la partialité finale

»>» [@9:35:14] ==> Etape : runPartialiteOut

* En haut la console avec [09:35:14] Boucle ds pdv de 12 portialite postérieure
le compte rendu e e] R .
d'exécutlon 1% === ACCES CAMEBA ET CONFIGURATION GEMNERALE ===

import clr

3 import datetime
4 clr.AddReference("System.Windows.Forms™)
5 from System.Windows.Forms import Timer
ap &

* Au milieu les boutons

8 #SharpCap.SelectedCamera = SharpCap.Cameras.Find(lambda x: x.DeviceName.find( ASI
! 1 o cam = SharpCap.SelectedCamera
d aCtlon 1@ if cam is Eonz:
11 print{"Attention, 1'ASI294 n'est pas active. Branchez la caméra !!!™)
12 quit()
13 else:
14 print{"Caméra ASI294 active.”)
1 4 H 15 cde = cam.Controls

b En baS I edlteur 16 if cde.CoolerOnOff is mot None:
17 cde.CooleronOff.value = "On"
18 print("Vérifiez que le 12V est branché pour le refroidissement.™)
19 cde.TargetTemperature.Value = 18 # ou autre température & définir
20 except Exception as e:
21 print(f"Erreur lors de l'accés & 1'ASI294 : {e}")
22 quit()
23

24 sharpCap.CaptureFolder = "D:\\tmp"

25 cde.Gain.Automatic = False

26 #cde.Gain.Value = 121

27 cde.Gain.Value = 5@

28 #cde.FindByName ("Brightness™).Value = 3@
9 cde.ColourSpace.Value = 'RA
3@ cde.OutputFormat.Value = "FITS files (*.fits)'
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SharpCap Sequence Editor - simplesscs - O X
File Edit Sequence

percent

[Set offset to 10 Selected Step Properties

Capture <Frame Count> live frames via seging menitor Gain Value 50 @

auto filter

Available Steps Sequence |9 Undo || & TestStep |
Search Available Steps X [Open Camera ‘TWO ASI120MC-S' l :
Misc | Processing | FileNaming | Guiding | Advanced [S m— ; l ¢ Redo R Save Sequence
et t
Display Rotator Switch Time CoverCalibrater = : ;
Camera | Cooler | Mount | Focuser | Wheel | Repeat [Set Output Format to FITS files (*fits) ] |’ > Run ‘| | M Saveds.. |
Adjust <Control Name> by <Control Yalue Change> l [Set Colour Space to RAW16 l n Pause 2. Load Sequence
Adjust <Control Mame> by <Control Percentage Change> [Set Gain to 50 ] ] Stop @- Emergency Stop

[Put Camera in Live Mode

Capture <Frame Count> still frames (guiding required : Cnly run if earlier than 11:39
<Require guiding active while capturing>)

[Wait until Iater than 11:00:00 |

[Capture <Frame Count» live view frames l

Stop running these steps at 11:59
[Capture live view frames for <Duration (z)= seconds] Repeat until later than 11:50
[Set imaging target name to 'ExpoZms’ l
[ Flat frame auto set exposure/gain l [Set Exposure to 0.00200s l
— Progress
[ Load Camera Profile '<Profile Name}'l [Capture 4 live view frames l ETA :
p— . . Progress : [
[Open Camera '<Camera Name>'] “ [Sﬁ" imaging target name to 'Expos10ms l w
ZEQUENCE 35:47 Starting : Seguence

CAMERZ OPEN "ZWO AST120MC-3"

SET BINNING IO 1

SET QUTPUT FOBMAT TQ "FITS files (*.fits)"
SET COLOUR SFACE TO RAWle

SET GRIN TO 50

23:
23:38:47 Starting : Cpen Camers "ZWC ASTI120MC-5°
23:39:50 Completed : Cpen Camere '"ZWO ASI1Z0MC-S*
23:39:50 Starting : Set Binning to 1
23:39:50 Completed : Binning to 1

23:3%:50 Starting Cutput Format to FITS files (*.fits)
SET CFFSET TO 10 23:38:50 Compleced : Cutput Format to FITS files (*.fits)
LIVE MODE 23:3%:50 Starting Coleour Space to RRW1E
IF ERRLIER THAN LOCALTIME 11:39:5% 23:3%:51 Completed : Coleour Space to RRW1E
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WAIT UNTIL LATER THAN LOCALTIME 11:00:00 :38:51 Sterting Gein to 50
STOP AT LOCALTIME 11:59:59 :35:51 Conmpleted : Gain to 50
LCOP UNTIL LATER THAN LOCALTIME 11:59:5% $35:51 Starting affset to 10

TARGETHAME Expcims :35:51 Conpleted : aoffget to 10
SET EXPCSURE TO 0.002 :35:51 Scarting Put Cemera in Liwve Mode
CLETURE 4 LIVE FRRMES :35:51 Completed : Put Camera in Live Mode
TARGETHAME ExpocslOms :3%:51 Sterting : Only run if earlier than 11:5% .
SET EXPOSURE TD 0.01 :359:51 Info : '"Time is leter than 11:59:5%, skipping sub stepa' while running ¥
CAPTURE 4 LIVE FRLMES v« b
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Programmation des prises de vue

Les photos de la totalité ont été réalisées avec un camera ZWO ASI294 MC Pro pilotée par
le Sequencer de SharpCap, démarre trop tard pour que la température programmeée (-10°C)
soit atteinte.

Les prises de vues programmées comportaient 10 tranches :

 Tranche 0. Pendant les 5 secondes a cheval sur l'instant C2 : 3 expositions de durées
32us , 64us, 125 ps, 250 us, 500 us.

* Tranches 1 a 8. Pendant la totalité : Pour chaque tranche 3 expositions de durées 1ms,
2ms, 4 ms, 8 ms, 4 expositions de durées 16 ms 32 ms, 64 ms, 125 ms, 250 ms, 500 ms,
1s.

* Tranche 9. Pendant les 5 secondes a cheval sur C3 : 3 expositions de durée 500 ps, 250
us, 125 us, 64 us, 32 us.



Le traitement - 1

* Retrait du master dark (température mal respectée) et correction par le master flat avec Siril.
« 313 images sont traitées et les niveaux analysés et compares aux durées d'exposition
« 52 durées d'exposition sont corrigées (durée precédente utilisée mais durée suivante indiquee)
» Alignements des photos :
* Une base de donnée est créée repertoriant diverses informations (instant de pdv, durée
d'exposition, température...) pour mémoriser les décalages.
» Localisation et enregistrement du centre Lune (inutilisé car en échec sur les expositions longues)
e Calcul décalage couronne avec findTransformECC (Enhanced Correlation Coefficient de la librairie OpenCV) par
rapport a une image de référence par durée d'exposition (méme masque) puis calcul entre
images de référence par rapport a la référence d'exposition voisine avec le masque le plus grand
et enregistrement. Enregistrement du décalage (dx, xy) et du nom de l'image de référence.
» Vrification visuelle par commutation rapide image traitée / image référence
» Toutes les PDV sont alignées sur la référence d'exposition 1 ms en cumulant les décalages

conduisant a cette référence.



Le traitement - 2

* Masters HDR (high dynamic range) :
* Un premier empilement (médiane) est réalisé par tranche (les 8 tranches de la totalité) et par exposition (les
11 expositions) fournissant 88 masters.
* Pour chacune des 8 tranches, est effectuée une fusion HDR des 11 masters d'exposition 1 ms,2ms....al
seconde. Ces fusions donnent 8 images HDR (non affichables).
* Images affichables et animations :
Génération de 3 groupes d'images affichables par compression de la dynamique (tone mapping) :
e un groupe privilegiant la couronne lointaine est assemblé en une vidéo de 4 secondes car le déplacement de
la Lune n'y est pas net
e un groupe privilégiant la couronne proche est assemblé en une vidéo de 8 secondes car le déplacement de
la Lune y est moins flou.
* un groupe privilégiant les protubérances est assemblé en une vidéo de 16 secondes car le déplacement de la
Lune y est bien net.



Bilan

Ratage complet des pdv partialité (==> drap noir de mise au point, ne pas courir plusieurs lievres a la fois !)
Voir le probleme des erreurs d'exposition dans SharpCap. Je n'ai pas programmé de délai de sécurité au
changement de durée d'exposition pour gagner du temps. |l faudrait faire des essais pour évaluer les délais
a utiliser.

La satisfaction : La bonne marche du "sequencer” de Sharpcap malgré les petits bugs sur quelques temps
d'expositions ultra courtes.

A améliorer :

* Plutét que multiplier les pdv d'une méme exposition dans une tranche, se limiter a 1 ou 2 pdv par durée
d'exposition, soit pour augmenter le nombre de tranches, soit pour ajouter des durées d'exposition plus
longues (2s, 4s) afin de faire monter la couronne lointaine et les détails sur l'intérieur de la Lune.

* Pour diminuer le nombre de paliers d'exposition, utiliser un multiplicateur par 3 au lieu de 2 : Exemple :
1ms, 3 ms, 10 ms, 31 ms, 100 ms, 316 ms 1000 ms soit 7 expositions au lieu de 11, et ajouter

éventuellement 4s.



Eclipse du 12 aolt 2026
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Melgar del Fernamental

42°25'32"N - 4°16'48"0
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